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Kontaktdaten der Gruppe

Lina Boélling Anja Bachmann Jana Muller

Schnittstelle Teamleitung

blueWolf Lboelling Anja Lyra

E-Mail: [vorname].[nachname]@st.ovgu.de
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2. Aktueller Projektplan
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3. Erledigte Aufgaben

* Zusammenbau von Robie
* |nbetriebnahme der Software

* Programmiersprache: C oder BehaviorControl
Programmer (BCP)
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3. Erledigte Aufgaben

* |Inbetriebnahme der Sensorik

* |Inbetriebnahme der Kamera



3. Erledigte Aufgaben

* Inbetriebnahme der
Kommunikation mittels
Zigbee
* Loten
* Echo-Test



3. Erledigte Aufgaben

* Webblog und Wiki

obie The Humanoid

ein kleiner Roboter, der grofie Schritte machen will

Startzeite Allzemeines Der Aufbau Die Programmierung Cas Laufen Cas Team hinter Robie

Willkommen auf Robies Blog!

2&, april 2003

o April 2009

Hier werden alle wichtigen Fakten und Meuigkeiten von unserem
Hurmanoiden *Rohie” gepostet,

FATEGORIEM

viel Spal beim Mitverfolgen, wig wir dem Kleinen das Laufen
heibringen werden,

o Dokumentation

Genauere Informationen zu unserem Roboter gibt es im Robi-wiki, INFORMATIOMSS
o Raobaotis

Tl Keine Kormrentare ® | @ pokurnentation | T permalink Wikipedi

& erfasst van robisthehurnanoid SRS S

PARTMERSEITEM

o Seminar Teamrobotik

o Wiki-Eintrag unserer Gruppe
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3. Erledigte Aufgaben

* Erste Bewegungenin C

* Erste Bewegungen mit MotionEditor



4. Offene Aufgaben

* Weitere Bewegungen implementieren

* Laufen

* Aufstehen vom Stuhl

* Drehen
* Erkennen von Hindernissen
* Programm in BCP implementieren
* Anpassung an das Szenario



5. Probleme

* MotorID's
* Stromversorgung
* Durchbrennen der Sicherung

* Lockere Schrauben

* Rutschiger Boden
* Gleichgewicht des Roboters



6. Erkenntnisse

zum Bioloid-System
* Programmierung in C nur bedingt maoglich

* Schlechte Dokumentation

* BCP und MotionEditor schwer verstandlich
* Schwieriger Aufbau des Roboters

* Kein Gleichgewichtssensor



/. Fazit

* FUr Kinder nur bedingt geeignet
* Sehr Zeitaufwendige Recherchen notwendig

* Noch viel Arbeit flir uns



8. Quellen

Bildquellen:

e http://wiki.mytimeworld.com/files/brilliantgallery/aesthetic i
nfluences3/Bioloid%20Humanoid%20Robotics%20Kit.jpg
(19.04.09; 19.00Uhr)
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Ein herzliches Danke an
UIf!
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Danke fur Eure Aufmerksamkeit...

Fragen ?7?7
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