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Yorgangsname

Projektldnge

Projektanfang

Linienverfolgung

Roboter folgt einer
Linie

Bluetoath erhindung
herstellen

Vortrag und
Vorstellung zu
Meilenstein

Interaktion zwischen 2
FRobotern

Zwischenbericht

Abstandsmethode

Algorthmen verbeszern

Ergebnisvorstellung

eventuele Anderungen

Finale Vorfithrung

Wiehsite erstellen

Projektende

Craver

114
Tage

14
Tage

14
Tage

21
Tage

14
Tage

14
Tage

Tange

28
Tange

07, Apr 03 |14, Apr ‘08 | 21, Apr 05 | 23, Apr ‘05| 050 Mai 05 | 12 Mai '05 |19, Mai 05 | 26. Mai '05

02, Jun '03

09. Jun '05

16. Jun '05

23, Jun '03

30, Jun '03

07, Jul ‘05

14, Jul '05

21, Jul ‘05

24, Jul 05

4.

Lange des Gesamtprojektes
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Projektanfang

Linieénuerfulguréb;

Roboter folgt einer Linie

B Etuli:lth Uerhincilung

'u'nrt:rag + 'U'urst:EIIung

Ko mu.inikatiun zuﬁrischen Ruhfmtern

Ewiéchenhericﬁt

methode entwickeln

Ev

hmen uerhgssern

Ergebnisvorste

entuefle Anderungen

llung

Finale Vorfiihrung

Wepsite Erste!len

Prujelttem;:le



